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Calogero Maria Oddo

BScEE, MScEE, PhD

ResearcherlD: http://www.researcherid.com/rid/B-7798-2009
Scholar: http://scholar.google.com/citations?user=y1rffgk AAAAJ&hI=it
Scuola Superiore Sant'/Anna

Piazza Martiri della Liberta 33, 56127, Pisa, Italia
Viale Rinaldo Piaggio 34, 56025, Pontedera (Pl), Italia

calogero.oddo@santannapisa.it

Ricerca universitaria.

Biorobotica, neuro-robotica

| suoi interessi di ricerca sono nel settore della biorobotica e bionica: sviluppo di sistemi di
tatto artificiale per protesi cibernetiche di mano, chirurgia robotica e robotica collaborativa
per Industria 4.0; neurofisiologia del tatto umano e progettazione e il controllo di sistemi
biomeccatronici; MEMS, tecnologie di energy harversting per l'integrazione di elettronica
zero-power in sistemi sensoriali.

Dal 1° novembre 2019 ad oggi
Professore Associato di Bioingegneria Industriale

Attivita di ricerca e di coordinamento della ricerca nellambito del settore scientifico
disciplinare ING-IND/34 (Bioingegneria Industriale)

Istituto di BioRobotica e Centro di Ricerca Interdisciplinare Health Science — Scuola
Superiore Sant'/Anna. Piazza Martiri della Liberta 33, 56127, Pisa

Ricerca scientifica e tecnologica

Responsabile scientifico di numerosi progetti di ricerca finanziati su base competitiva
Responsabile del “Neuro-Robotic Touch Laboratory” presso I'lstituto di BioRobotica
https://www.santannapisa.it/en/neuro-robotic-touch-laboratory

Varie responsabilita ed incarichi accademici come dettagliato di seguito, tra cui Vice-
Coordinatore del PhD in Biorobotica e Presidente del Comitato Unico di Garanzia
Conseguita abilitazione allunanimita per le funzioni da Professore Ordinario di
Bioingegneria nel 2022

Premio Feltrinelli Giovani per la Bioingegneria dell’Accademia Nazionale dei Lincei
ricevuto nel 2023

Vice-Direttore del Centro Interdisciplinare Linceo Giovani

Vice-Presidente per le Attivita Tecniche dell'Istituto di Robotica e Macchine Intelligenti (-
RIM)

Dal 1° novembre 2016 al 31 ottobre 2019

Ricercatore Universitario a Tempo Determinato di tipo B (Legge n. 240/10 del 30 dicembre
2010, art. 24 c. 3 lett. B) di Bioingegneria Industriale

Attivita di ricerca e di coordinamento della ricerca nellambito del settore scientifico
disciplinare ING-IND/34 (Bioingegneria Industriale)

Conseguimento dell'abilitazione scientifica nazionale alle funzioni di Professore Associato
allunanimita nell'ambito del settore concorsuale 09/G2 (Bioingegneria)

Istituto di BioRobotica — Scuola Superiore Sant’Anna. Viale Rinaldo Piaggio 34, Pontedera
(PI).
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Ricerca scientifica e tecnologica

Responsabile scientifico di numerosi progetti di ricerca finanziati su base competitiva
Responsabile del “Neuro-Robotic Touch Laboratory” presso I'lstituto di BioRobotica
https://www.santannapisa.it/en/neuro-robotic-touch-laboratory

Varie responsabilita ed incarichi accademici come sintetizzato di seguito

Dal 1° giugno 2012 al 31 ottobre 2016

Ricercatore Universitario a Tempo Determinato di tipo A (Legge n. 240/10 del 30 dicembre
2010, art. 24 c. 3 lett. A) di Bioingegneria Industriale

Attivita di ricerca e di coordinamento della ricerca nellambito del settore scientifico
disciplinare ING-IND/34 (Bioingegneria Industriale)

Istituto di BioRobotica — Scuola Superiore Sant’Anna. Viale Rinaldo Piaggio 34, Pontedera
(PI).

Ricerca scientifica e tecnologica

Responsabile scientifico di numerosi progetti di ricerca finanziati su base competitiva
Membro del comitato scientifico di 3 edizioni del Master Universitario di Il livello “SMART”
attivato alla Scuola Superiore Sant’Anna in collaborazione con TIM-Telecom ltalia

Dal 15 gennaio 2011 al 31 maggio 2012
Assegnista di ricerca di Bioingegneria Industriale

Attivita di ricerca nell’ambito del settore scientifico disciplinare ING-IND/34 (Bioingegneria
Industriale)

Istituto di BioRobotica — Scuola Superiore Sant’Anna. Viale Rinaldo Piaggio 34, Pontedera
(PI).

Ricerca scientifica e tecnologica
Membro di numerosi progetti di ricerca finanziati su base competitiva

Dal 2014 ad oggi

Membro di commissioni di valutazione e/o comitati tecnici in ambito di iniziative di sostegno
alla ricerca e all'innovazione e di valutazione di infrastrutture di ricerca e collaborazioni con
Amministrazioni Pubbliche e/o Enti strumentali delle stesse nellambito di programmi di
innovazione e ricerca

1. Ha servito come valutatore nellambito della Second Call for Proposals for the BIRAX
Regenerative Medicine Initiative — The Britain Israel Research And Academic
Exchange Partnership
https://www.britishcouncil.org.il/sites/default/files/birax_second call.pdf

2. Ha servito come valutatore per un bando MIUR-DAAD

3. Haservito come Senior Advisor per la commissione europea nell'ambito della interim
evaluation del programma FET Flaghsips https://ec.europa.eu/digital-single-
market/en/news/fet-flagships-receive-positive-evaluation-their-journey-towards-
ground-breaking-innovation

4. Ha servito come valutatore nelllambito del bando Troisieme Programme
D'investissements d'Avenir dell’Agence Nationale de la Recherche Francese

5. Ha servito come valutatore nell'ambito di un bandi di valutazione di progetti e attivita
di ricerca nazionali e regionali

6. Ha servito come valutatore nell’'ambito della Valutazione della Qualita della Ricerca
(VQR) 2011-2014 su incarico dellANVUR

7. Ha servito come valutatore nell'ambito dei bandi OPUS e PRELUDIUM del National
Science Centre Polacco

8. Ha servito come membro dell’Advisory Board del progetto europeo EFFECT

9. Serve regolarmente come valutatore per numerose riviste scientifiche e conferenze
scientifiche internazionali

Varie agenzie pubbliche e private

Ricerca scientifica e tecnologica
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18 maggio 2011

Diploma di Perfezionamento (equipollente al Dottorato di Ricerca, PhD) in Tecnologie
Innovative per I'lngegneria delllnformazione e della Comunicazione e per la Robotica,
curriculum Biorobotica

Tesi di perfezionamento dal titolo “A BioRobotic approach towards Artificial Touch”
(supervisor: Prof.ssa M.C. Carrozza) presso I'lstituto di BioRobotica della Scuola
Superiore Sant’Anna

Scuola Superiore Sant’/Anna — Universita pubblica a Statuto Speciale

100/100 cum laude

2007, sessione 2
Conseguimento dell’abilitazione alla professione di Ingegnere dell'Informazione

Progettazione e analisi di sistemi, circuiti e dispositivi elettronici, informatici ed
elettromeccanici

Universita di Pisa — Universita pubblica

Abilitazione all'esercizio della professione

12 luglio 2007 (iscritto al corso di laurea specialistica da settembre 2005)
Laurea specialistica in Ingegneria Elettronica con percorso di eccellenza

Tesi di laurea specialistica in Ingegneria Elettronica dal titolo “Development of a digital
control platform for a biomechatronic interface” (relatori: Prof.ssa M.C. Carrozza, Prof. R.
Saletti, Dr. S. Micera) presso il laboratorio ARTS della Scuola Superiore Sant'/Anna.

Universita di Pisa — Universita pubblica

110/110 cum laude, conseguimento dell’attestazione di percorso di eccellenza e
qualifica di “Esperto in progettazione di sistemi sensoriali per applicazioni industriali,
diagnostiche e ambientali”, a seguito della partecipazione al modulo professionalizzante su
“Progettazione di sistemi sensoriali per applicazioni industriali, diagnostiche e ambientali”
(attivita formativa riconosciuta dalla Regione Toscana ai sensi della Legge Regionale
26.07.2002 n.32, Decreto Dirigenziale n.5321 del 27 settembre 2005).

Settembre 2005 - Giugno 2009

Allievo ordinario di secondo livello e diploma di licenza specialistica presso la
Scuola Superiore Sant’Anna, settore di Ingegneria Industriale e dell'Informazione

Tesi di licenza di secondo livello in Ingegneria Industriale e dell'Informazione dal titolo
“Human and artificial roughness encoding: a biorobotic approach. From bio-inspiration to
robotic validation” (relatori: Prof.ssa M.C. Carrozza, Dr. L. Beccai; tutor: Prof. P. Ancilotti)
presso il laboratorio ARTS della Scuola Superiore Sant'/Anna.

Scuola Superiore Sant’/Anna — Universita pubblica a statuto speciale ”, superando la prova
di idoneita riservata agli Allievi Ordinari di primo livello, e classificandosi al primo posto ex-
aequo nella graduatoria definitiva.

100/100 cum laude (diploma di licenza di secondo livello)

Settembre 2002 - Ottobre 2006
3
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Allievo ordinario di primo livello e diploma di licenza triennale presso la Scuola
Superiore Sant’Anna, settore di Ingegneria Industriale e dell’Informazione

Tesi di licenza di primo livello in Ingegneria Industriale e dellInformazione dal titolo
“Experimental analysis of a multi-axis, linear and redundant force microsensor for tactile
sensing application” (relatori: Prof.ssa M.C. Carrozza, Dr. L. Beccai; tutor: Prof. P. Ancilotti)
presso il laboratorio ARTS della Scuola Superiore Sant'/Anna.

Scuola Superiore SantAnna - Universita pubblica a statuto speciale, a seguito
dell'ammissione (ottobre 2002) quale Allievo Ordinario di primo livello, risultando vincitore
di concorso pubblico nazionale (10 posti, 333 partecipanti).

100/100 cum laude (diploma di licenza di primo livello)

Dal 25 luglio al 12 agosto 2005
Summer School su “E-business in the Digital Age”
Economia e management aziendale, comunicazione aziendale,

London School of Economics and Political Science.

Esame finale superato con la votazione di A (top 10% della classe).

12 luglio 2005 (iscritto al corso di laurea da settembre 2002)
Laurea triennale in Ingegneria Elettronica

Tesi di laurea triennale in Ingegneria Elettronica dal titolo “Caratterizzazione di un micro-
sensore di forza 3D ad effetto piezoresistivo” (relatori: Prof.ssa M.C. Carrozza, Prof. G.
Basso, Ing. P. Valdastri) presso i laboratori ARTS e CRIM della Scuola Superiore
Sant'Anna.

Universita di Pisa — Universita pubblica

110/110 cum laude

Italiano

Inglese, Francese, Spagnolo

Comprensione Parlato Scritto

Ascolto Lettura Interazione orale | Produzione orale

C1|Livello avanzato C2 Livello C1|Livello avanzato C1 Livello C2|Livello avanzato

avanzato avanzato

Al Livello A2 Livello A1 Livello A1 Livello A2 Livello
elementare elementare elementare elementare elementare

A Livello A1 Livello A1 Livello A1 Livello A1 Livello
elementare elementare elementare elementare elementare

(*) Quadro comune europeo di riferimento per le lingue
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Ulteriori informazioni

Scientific Curriculum Vitae

PUBBLICAZIONI SCIENTIFICHE

L'elenco completo delle pubblicazioni & riportato nel profilo Google Scholar:
http://scholar.google.com/citations?user=y1rfigk AAAAJ&hl=it

Per il profilo personale sul sito istituzionale della Scuola Superiore Sant'Anna:
https://www.santannapisa.it/en/calogero-maria-oddo

Indici bibliometrici (da Scopus):

H-index 31

Citazioni totali 4591

Ai sensi del Regolamento Generale sulla protezione dei dati (RGPD n. 679/2016),
autorizzo il trattamento di tutti i dati personali contenuti nel presente curriculum vitae.
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Publications

International Journal publications

1.

10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Navalesi, P., Oddo, C. M., Chisci, G., Frosolini, A., Gennaro, P., Abbate, V., ... & Gabriele, G. (2023).
The Use of Tactile Sensors in Oral and Maxillofacial Surgery: An Overview. Bioengineering, 10(7),
765.

Prasanna, S., D’Abbraccio, J., Filosa, M., Ferraro, D., Cesini, 1., Spigler, G., ... & Oddo, C.M. (2023).
Uneven Terrain Recognition Using Neuromorphic Haptic Feedback. Sensors, 23(9), 4521.

Miraglia, M., Romano, D., Camboni, D., Inglese, F., Oddo, C.M., & Stefanini, C. (2023).
Mechatronics-enabled harvesting of polarized wind kinetic energy through novel bio-mimetic swaying
devices. Renewable Energy.

Dabrowska, J., Almpanopoulou, A., Brem, A., Chesbrough, H., Cucino, V., Di Minin, A., ... & Ritala,
P. (2022). Digital transformation, for better or worse: a critical multi-level research agenda. R&D
Management, 52(5), 930-954.

Ballanti, S., Campagnini, S., Liuzzi, P., Hakiki, B., Scarpino, M., Macchi, C., Oddo, C.M., Carrozza,
M.C., Grippo, A., & Mannini, A. (2022). EEG-based methods for recovery prognosis of patients with
disorders of consciousness: A systematic review. Clinical Neurophysiology.

Filosa, M., Massari, L., Ferraro, D., D'Alesio, G., D'Abbraccio, J., Aliperta, A., ... & Oddo, C.M.
(2022). A meta-learning algorithm for respiratory flow prediction from FBG-based wearables in
unrestrained conditions. Artificial Intelligence in Medicine, 130, 102328.

Massari, L., Fransvea, G., D’Abbraccio, J., Filosa, M., Terruso, G., Aliperta, A., ... & Oddo, C. M.
(2022). Functional mimicry of Ruffini receptors with fibre Bragg gratings and deep neural networks
enables a bio-inspired large-area tactile-sensitive skin. Nature Machine Intelligence, 4(5), 425-435.
Oddo, C.M. (2022). Selective stimulation with intrancural electrodes for bionic limb prostheses can
contribute to shed light on human touch sensorimotor integration. The Journal of Physiology, 600(6),
1279.

Ferraro, D., D’Alesio, G., Camboni, D., Zinno, C., Costi, L., Haberbusch, M., ..., Oddo, C.M. (2021).
Implantable Fiber Bragg Grating sensor for continuous heart activity monitoring: ex-vivo and in-vivo
validation. IEEE Sensors Journal.

Morello, R., Schena, E., Oddo, C.M., Lay-Ekuakille, A., Ruiz, C., Mulaveesala, R., Yece, M. R., &
Pataranutaporn, P. (2021). Guest Editorial Special Issue on Advances and Current Trends in Sensing
Physiological Parameters for Human Wellness and Patient Monitoring. IEEE Sensors Journal, 21(13),
13965-13966.

Di Tocco, J., Presti, D.L., Zaltieri, M., D'Alesio, G., Filosa, M., Massari, L., Aliperta, A., Rienzo, M.D.,
Carrozza, M.C., Ferrarin, M., Massaroni, C., Oddo, C.M., Schena, E. (2021). A Wearable System
Based on Flexible Sensors for Unobtrusive Respiratory Monitoring in Occupational Settings. IEEE
Sensors Journal, 21 (13), art. no. 9250546, pp. 14369-14378.

Camboni, D., Massari, L., Chiurazzi, M., Calio, R., Alcaide, J.O., D'Abbraccio, J., Mazomenos, E.,
Stoyanov, D., Menciassi, A., Carrozza, M.C., Dario, P., Oddo, C.M., Ciuti, G. (2021). Endoscopic
Tactile Capsule for Non-Polypoid Colorectal Tumour Detection. IEEE Transactions on Medical
Robotics and Bionics, 3 (1), art. no. 9253531, pp. 64-73.

Vecchio, F., Miraglia, F., Alu, F., Valle, G., Mazzoni, A., Oddo, C.M., Micera, S., Rossini, P.M.
(2021). Brain network modulation in transradial amputee with finger perception restored through
biomimetic intraneural stimulation. Neurological Sciences.

Martini, E., Cesini, 1., D'Abbraccio, J., Arnetoli, G., Doronzio, S., Giffone, A., Meoni, B., Oddo, C.M.,
Vitiello, N., Crea, S. (2021). Increased Symmetry of Lower-Limb Amputees Walking with Concurrent
Bilateral Vibrotactile Feedback. IEEE Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering,
29, art. no. 9245554, pp. 74-84.

Bianchi, F., Masaracchia, A., Damone, A., Barjuei, E. S., Oddo, C. M., Dario, P., Ciuti, G. (2021).
Hybrid 6-DoFs magnetic localization for robotic capsule endoscopes compatible with high-grade
magnetic field navigation. IEEE Access.

Czimmermann, T., Chiurazzi, M., Milazzo, M., Roccella, S., Barbieri, M., Dario, P., Oddo, C.M.,
Ciuti, G. (2021). An Autonomous Robotic Platform for Manipulation and Inspection of Metallic
Surfaces in Industry 4.0. IEEE Transactions on Automation Science and Engineering.

Massari, L., Schena, E., Massaroni, C., Saccomandi, P., Menciassi, A., Sinibaldi, E., Oddo, C.M.
(2020). A machine-learning-based approach to solve both contact location and force in soft material
tactile sensors. Soft robotics, 7(4), 409-420.
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18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

Cesini, 1., Kowalczyk, M., Lucantonio, A., D’Alesio, G., Kumar, P., Camboni, D., Massari, L., Pinque,
P., De Simone, A., Fraleoni Morgera, A., Oddo, C. M. (2020). Seedless Hydrothermal Growth of ZnO
Nanorods as a Promising Route for Flexible Tactile Sensors. Nanomaterials, 10(5), 977.

Rongala, U.B., Mazzoni, A., Spanne, A., Jorntell, H., Oddo, C. M. Cuneate spiking neural network
learning to classify naturalistic texture stimuli under varying sensing conditions. (2020) Neural
Networks, 123, 273-287. doi:10.1016/j.neunet.2019.11.020

Mazzoni, A., Oddo, C.M., Valle, G., Camboni, D., Strauss, 1., Barbaro, M., . . . Micera, S.
Morphological neural computation restores discrimination of naturalistic textures in trans-radial
amputees. (2020) Scientific Reports, 10(1) doi:10.1038/s41598-020-57454-4

Lo Presti, D. , Massaroni, C., Leitdo, C.S.J., Domingues, M. D. F., Sypabekova, M., Barrera, D., Floris,
I., Massari, L., Oddo, C.M., Sales, S., lordachita, L.I., Tosi, D., Schena, E. (2020). Fiber Bragg
Gratings for medical applications and future challenges: A review. IEEE Access, 8, 156863-156888.
Cesini, ., Martini, E., Filosa, M., Spigler, G., Sabatini, A. M., Vitiello, N., Oddo, C.M., Crea, S.
(2020). Perception of time-discrete haptic feedback on the waist is invariant with gait events. IEEE
Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering, 28(7), 1595-1604.

Cesini, 1., Spigler, G., Prasanna, S., D’abbraccio, J., De Luca, D., Dell’Agnello, F., Crea, S., Vitiello,
N., Mazzoni, A., Oddo, C.M. (2020). Assessment of intuitiveness and comfort of wearable haptic
feedback strategies for assisting level and stair walking. Electronics, 9(10), 1676.

Lo Presti, D., Carnevale, A., D'Abbraccio, J., Massari, L., Massaroni, C., Sabbadini, R., . . ., Oddo,
C.M., Schena, E. 4 multi-parametric wearable system to monitor neck movements and respiratory
frequency of computer workers. (2020) Sensors (Switzerland), 20(2) doi:10.3390/s20020536
Czimmermann, T., Ciuti, G., Milazzo, M., Chiurazzi, M., Roccella, S., Oddo, C.M., Dario, P. Visual-
based defect detection and classification approaches for industrial applications—A SURVEY. (2020)
Sensors (Switzerland), 20 (5), art. no. 1459.

Bulletti, A., Mazzoni, M., Prasanna, S., Massari, L., Menciassi, A., Oddo, C.M., Capineri, L. 4n
improved strategy for detection and localization of nodules in liver tissues by a 16 MHz needle
ultrasonic probe mounted on a robotic platform. (2020) Sensors (Switzerland), 20 (4), art. no. 1183.
Shi, G., Palombi, A., Lim, Z., Astolfi, A., Burani, A., Campagnini, S., Loizzo, F.G.C., Preti, M.L.,
Vargas, A.M, Peperoni, E., Oddo, C.M., Li, M., Hardwicke, J., Venus, M., Homer-Vanniasinkam, S.,
Wurdemann, H.A. Fluidic haptic interface for mechano-tactile feedback. (2020) IEEE Transactions on
Haptics, 13 (1), art. no. 8977378, pp. 204-210.

Carrozza, M. C., Oddo, C.M., Orvieto, S., di Minin, A., & Montemagni, G. Automation and autonomy:
From a definition to the possible applications of artificial intelligence. [Al: Profili tecnologici
automazione e autonomia: Dalla definizione alle possibili applicazioni dell'intelligenza artificiale].
(2019) BioLaw Journal, 2019(3), 183-204.

Fraleoni-Morgera, A., Cesini, [., Kumar, P., Oddo, C. M. Hydrothermally grown ZnO nanorods as
promising materials for low cost electronic skin. (2019) ChemNanoMat, doi:10.1002/cnma.201900620
Milazzo, M., Moretti, G., Burchianti, A., Mazzini, D., Oddo, C. M., Stefanini, C., Fontana, M. 4
passively  regulated  full-toroidal  continuously  variable transmission. (2019) Meccanica,
doi:10.1007/s11012-019-01096-y

Enander, J.M. D., Spanne, A., Mazzoni, A., Bengtsson, F., Oddo, C.M., Jorntell, H. Ubiquitous
neocortical decoding of tactile input patterns. (2019) Frontiers in Cellular Neuroscience, 13
doi:10.3389/fncel.2019.00140

Jovanovi¢, K., Petri¢, T., Tsuji, T., Oddo, C.M. Editorial: Human-like advances in robotics: Motion,
actuation,  sensing, cognition and control. (2019) Frontiers in Neurorobotics, 13
doi:10.3389/fnbot.2019.00085

Lo Presti, D., Massaroni, C., D’Abbraccio, J., Massari, L., Caponero, M., Longo, U. G., Oddo, C.M.,
Schena, E. Wearable system based on flexible fbg for respiratory and cardiac monitoring. (2019) IEEE
Sensors Journal, 19(17), 7391-7398. doi:10.1109/JSEN.2019.2916320

Lo Presti, D., Romano, C., Massaroni, C., D’Abbraccio, J., Massari, L., Caponero, M. A., Oddo, C.M.,
Formica, D., Schena, E. Cardio-respiratory monitoring in archery using a smart textile based on
flexible fiber bragg grating sensors. (2019) Sensors (Switzerland), 19(16) doi:10.3390/s19163581
Massari, L., Bulletti, A., Prasanna, S., Mazzoni, M., Frosini, F., Vicari, E., Pantano, M., Staderini, F.,
Ciuti, G., Cianchi, F., Messerini, L., Capineri, L., Menciassi, A., Oddo, C.M. 4 mechatronic platform
for computer aided detection of nodules in anatomopathological analyses via stiffness and ultrasound
measurements. (2019) Sensors (Switzerland), 19(11) doi:10.3390/s19112512
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Romeo, R.A., Oddo, C.M., Carrozza, M.C., Guglielmelli, E., Zollo, L. Slippage detection with
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Yan, T., Cempini, M., Oddo, C.M., Vitiello, N. Review of assistive strategies in powered lower-limb
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Science Translational Medicine, 6 (222), pp. 222ral9.
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anisotropy of fingerprints. (2011) Sensors, 11 (6), pp. 5596-5615.
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with a bio-inspired MEMS- Based tactile sensor array. (2009) Sensors, 9 (5), pp. 3161-3183.

9



Calogero Maria ODDO Scientific Curriculum Vitae

75.

Oddo, C.M., Valdastri, P., Beccai, L., Roccella, S., Carrozza, M.C., Dario, P. Investigation on
calibration methods for multi-axis, linear and redundant force sensors. (2007) Measurement Science
and Technology, 18 (3), art. no. 011, pp. 623-631.
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Hassan, S.A., Oddo, C.M. Tactile sensors for Material recognition in Social and Collaborative Robots:
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Metrology for Industry 4.0 and 10T, Metrolnd 4.0 and IoT 2021 - Proceedings, art. no. 9488453, pp. 439-
443.
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9138315.

Zaltieri, M., Di Tocco, J., Lo Presti, D., Massaroni, C., Formica, D., Schena, E., D'Alesio, G., Filosa, M.,
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Zaltieri, M., Presti, D.L., Massaroni, C., Schena, E., D'Abbraccio, J., Massari, L., Oddo, C.M., Formica,
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9128974.

10



Calogero Maria ODDO Scientific Curriculum Vitae

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.
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C.M. A neuromorphic haptic feedback for lower limb sensory substitution. (2020) Convegno Nazionale
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Oddo, C.M., Fanucci, L. Empowering Deafblind Communication Capabilities by Means of Al-Based
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Camboni, D. Tactile piezoresistive sensors for robotic application: Design and metrological
characterization. (2017) I2MTC 2017 - 2017 IEEE International Instrumentation and Measurement
Technology Conference, Proceedings, art. no. 7969845.
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11



Calogero Maria ODDO Scientific Curriculum Vitae

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

Micera, S., Raspopovic, S., Petrini, F., Carpaneto, J., Oddo, C.M., Badia, J., Stieglitz, T., Navarro, X.,
Rossini, P.M., Granata, G. On the Use of Intraneural Transversal Electrodes to Develop Bidirectional
Bionic Limbs. (2017) Biosystems and Biorobotics, 15, pp. 737-741.
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