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Dal 12 al 15 settembre a Viareggio il convegno RGANI 2010 organizzato dal Sant'’Anna: 150
scienziati illustreranno le ricerche piu avanzateehrapporto con le macchine intelligenti

Il robot, migliore amico delll'uomo: osserva e impaa,
legge il pensiero per muoversi ed esprime sentiment

Potenziare la forza degli uominiattraverso una nuova generazione di robmgfruire robot che
apprendono i propri comportameansiservando I'uomoo che addirittura si muovorieggendone il
pensierg sviluppare unauova generazione di robot che sentor® che a loro voltasprimono
sentimenti. Saranno queste alcune delle sfide scientifidhstiatedal 12 al 15 settembrea Viareggio,
presso il “Principe di Piemonte”, in occasione aeliciannovesima edizione dainvegno internazionale
IEEE RO-MAN 2010, uno degli eventi di punta nella comunita sciécdiinternazionale che studia la
comunicazione tra uomini e macchine “intelligenti'convegno & organizzatial laboratorio PERCRO
del Centro di Eccellenza per I'lngegneria dell'Infeamazione, della Comunicazione e della Percezione
della Scuola Superiore Sant’Anna di Pis&d é supportato da numerose associazioni scamifi
internazionali tanto che a Viareggio sono attetgirirenti da oltrel50 scienziatiericercatori provenienti da
venti Paesi

Il tema principale del convegno sara lo sviluppsisgiemi robotici in grado dipensaree diagire insieme
alluomo. Questa “interazione collaborativa” comporta pemé serie di domande, legate ad esempio agli
aspetti eticidella coesistenza tra esseri umani e macchinkigetgti o ai diversi aspetti delle sfide
tecnologiche aperte, per garantire un'efficacaaaiene dell'uomo con i robot e con gli ambientiwali.

Alcuni contributi presenteranno i piu recenti riatil sulle modalita per sfruttare le capacita di
apprendimento dell'uomo, per ottenere da un robotportamenti che, altrimenti, avrebbero bisogno di
complicate procedure di programmazione manualaltia paroleun robot puo letteralmente imparare a
compiere un'azione, “guardando” un uomoche la esegue. Si potra addirittura oltrepassaestg frontiera
grazie ad una nuova generazione di interfaccé ¢texvello umano ed il corpo robotico che permetteo di
realizzare ittrasferimento delle intenzioni di una persona per antrollare le azioni di un robot.

Particolare attenzione sara dedicata a numercsehie suglaspetti sociali dei rapporti uomo-macchina
come lo sviluppo di interazioni emotive o affettiaie problematiche tecnologiche nella locomoeidn
"robot umanoidi" e "non umanoidi". Spazio anche albssibilita della robotica nel campo dei dispasithe
possono far provare Eensazione di un contatto con oggetti virtuglidellatele operazione (controllo
remoto di dispositivi robotici), e debbdy augmenting. L'uso di robot “indossabili” dal'uomo pud
offrirgli la possibilita di moltiplicarne le forze, consentendo la presa e il trasporto di oggeséapt e/o di
enormi dimensioni.

Per saperne di pilnttp://ro-man2010.0rgwww.percro.org




